VOLVO ECR25D - DETAILS.

Moteur
Moteur Tier 4 Volvo
Régime nominal tr/s - tr/min
Puissance brute max. ISO 14396 / SAE J1995 kW / Ch
Couple max. Nm a tr/min
Nbre de cylindres
Cylindrée L
Alésage mm
Course mm
Taux de compression
Systéme électrique
Tension nominale \'
Batterie V
Capagité de batterie Ah
Alternateur V / Ah
Systéme hydraulique
Débit max. total L/min
Débit max. (circuit hydraulique auxiliaire 1) L/min
Débit max. (circuit hydraulique auxiliaire 2 - option) L/min
Pression de service max. MPa / bar
Performances de fouille
Largeur du godet standard (au bord d'attaque, b
sans lames latérales)
Poids du godet standard kg
Capacité nominale du godet standard m?®
Angle de débattement du godet i
Force d'arrachement au godet daN
Force d'arrachement au balancier court (1 050 mm) daN
Force d'arrachement au balancier long (1 350 mm) daN
Systéme d'orientation
Vitesse d'orientation max. tr/min
Couple d'orientation max. daNm

Chassis inférieur

Galets de chenille inférieurs / supérieurs par coté

Tension des chenilles

Lame de remblayage (largeur x hauteur) mm

Capacités de levage - ECR25D

Ces capacités correspondent 4 une machine avec cabine et chenilles en caoutchouc 250 mm, sans godet et sans attache rapide.
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Entrainement
Force de traction max.
Vitesse de pointe (gamme lente / gamme rapide)
Pente franchissable
Contenances
Réservoir de carburant
Systéme hydraulique (total)
Réservoir hydraulique
Huile moteur
Liquide de refroidissement
Réducteurs de translation (chacun)
Emissions sonores
Niveau sonore intérieur selon la norme ISO 6396
{LpA)
Emissions sonores extérieures selon la norme 1ISO
6395 et la Directive européenne relative au bruit
(2000/14/CE) ainsi que 474-1:2006 et A1:2009
Poids et pression au sol
Poids opérationnel selon la norme I1SO 6016
(configuration la plus courante, opérateur de 75 kg
inclus)

Pression au sol (version cabine)

Pression au sol (version canopy)

Poids de transport {cabine chauffée, chenilles
caoutchouc 250 mm, balancier court, godet 500
mm fixé sur broches, réservoir de carburant plein)
Version canopy

Avec contrepoids supplémentaire

Avec balancier long et contrepoids supplémentaire
Avec chenilles cacutchouc 300 mm
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Les valeurs indiquées sont mesurées selon la norme ISO 10567, Elles ne dépassent pas 75 % de la charge de basculement ou 87 % de la capacité de levage hydraulique.

La machine est garée sur un sol ferme, plane et de niveau.

Les valeurs repérées par un astérisque (*) correspondent a la limite de la capacité de levage hydrauligue plutot qu'a la limite de basculement.
Attention : conformément & la norme EN 474-5, la machine doit étre dotée de I'équipement adéquat pour effectuer des opérations de levage.
Il est de la responsabilite de I'opérateur de connaitre et appliquer la législation en vigueur ainsi que les régles de sécurité locales.
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Distance du point de levage a I'axe d'orientation (A}
3.0m A portée max.
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES.

Description

Hauteur d'attaque max.

Hauteur de déversement max.

Profondeur de fouille

Profondeur de fouille max.

Profondeur de foullle max. (parni verticale)
Portée de fouille max. au sol

Portée de fouille max.

Hauteur max. de la lame au-dessus du sol
Profondeur max. de la lame sous |e sol
Entraxe barbotin / roue folle

Longueur hors tout aux chenilles

Portée max. de la lame au sol

Largeur hors tout avec chenilles de 250 mm
Largeur hors tout avec chenilles de 300 mm
Longueur hers tout

Hauteur hors tout au capot moteur

Garde au sol min.

Hauteur de la lame

Largeur des chenilles

Largeur des chenilles

Garde au sol sous la tourelle

Rayon d'orientation avant

Rayon d'orientation avant avec fleche en déport max.
Hauteur hors tout (canopy)

Hauteur hors tout (cabine)

Largeur hors tout de la tourelle

Rayon d'orientation arriére

Déport supplémentaire du contrepoids
Angle d'approche

Largeur de la lame
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Angle de déport max. a droite
B?  Déport paralfléle max. & gauche
o’ Angle de déport max. 4 gauche
B' Déport paraliéle max. a droite

Unité

mm
mm

mm

deg
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deg
mm

Balancier 1 050 mm
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Balancier 1 350 mm
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